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Prof. Dr. Alfred Toth 

Ontotopologische Deixis mit Präsentationsstufen 

1. In Toth (2020, S. 504) wurde objektale Deixis aufgrund der Ontotopologie 

(vgl. Toth 2015a) in 5 Typen wie folgt subkategorisiert: 

 

Gehen wir von Paaren von topologisch abgeschlossenen Räumen aus, sind 

diese 5 Typen den folgenden 5 ontotopologischen Typen (in umgekehrter 

Reihenfolge) bijektiv abbildbar: 

 

2. Im folgenden bilden wir diese 5 ontotopologischen Typen auf die Präsenta-

tionsstufen (vgl. Toth 2018) ab. Dadurch ergeben sich 7 ontotopologische 

Typen. Wir gehen aus von der Definition des allgemeinen Systems (vgl. Toth 

2015b) 

S* = (S, U, E) = (I, A, r(I, A), cl(I, A)), 

d.h. 

S = (I ∪ r(I, A)), 

wobei r(I, A) ≠ r(A, I) 

U = A ∪ cl(I, A), 

wobei cl(I, A) = cl(A, I). 
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2.1. 1. Präsentationsstufe 

 

Rest. Ô Philos Off, Paris 
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2.2. 2. Präsentationsstufe 

 

Rue d’Hauteville, Paris 

2.3. 3. Präsentationsstufe 

 

Rue Raymond Losserand, Paris 
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2.4. 4. Präsentationsstufe 

 

Rue Mouffetard, Paris 

2.5. 5. Präsentationsstufe 

 

Rue Mouffetard, Paris 
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2.6. 6. Präsentationsstufe 

 

Avenue Gambetta, Paris 

2.7. 7. Präsentationsstufe 

 

Avenue Gambetta, Paris 
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